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Robótica en calzado
Aplicaciones



¡Hola!
Mi nombre es
José Francisco Gómez

Responsable del Área de Robótica



¿Quiénes 
somos?
ñSomos un centro de 

innovación y tecnología. 
Ofrecemos servicios 
tecnológicos, transferimos 
conocimientos e 
investigamos sobre temas 

de interés para el calzadoò







Robotización en 
calzado

•Motivación

•Dificultades

•Primeros pasos

•Estado actual

•Ejemplos



0,2%
Sector textil/calzado



Motivación

•Mejoras en la calidad final

•Reducción de costes de 
fabricación

•Reducción del consumo de 
energía

•Mejora de condiciones 
laborales

•Esfuerzos físicos
•Sustancias peligrosas



Dificultades

•Variabilidad del producto
•Gran diversidad de modelos
•Tallaje: más de 5 tallas por modelo
•Pie derecho-izquierdo
•Anchos diferentes

•Complejidad del proceso de fabricación
•Operaciones manuales
•Objetos deformables
•Tiempo real

Sensorización compleja

•Necesidad de inversión elevada



Primeros pasos

•Sistemas basados en aprendizaje manual: 
Teaching

•Escaso éxito en incorporación generalizada

•Viabilidad limitada a entornos con poca 
variabilidad o grandes producciones

•Calzado de seguridad / profesional



Estado actual (I)



Estado actual (II)



Fabricación de componentes
(hormas, tacones, plantillas)

19-video Insole and last robotic machining processes.wmv


Aplicación de brillo, pulido y 
deshormado

Video Robo Foot Feria.wmv


Aplicación de adhesivo



Extracción de pisos del molde de 
inyección



Manipulación de piezas 
MANICOBOT
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José Francisco Gómez Hernández

jfgomez@inescop.es


